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Manzanillo 27, Col. Roma, Alcaldia Cuauhtémoc

Cd. de México, México, CP 06700 F A L C O N X

DONDE LA PRECISION SE UNE RTK y SLAM
A LA INNOVACION SISTEMA DE MEDICION HIBRIDO
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FALCON X

RTKY SLAM

INTRODUCCION

ALPHA GEO presenta con orgullo el Falcon X, un equipo de
levantamiento topografico con GNSS integrado, modulos de
vision de alta precision y sistemas LIDAR para redefinir los flujos
de trabajo RTK tradicionales. Al combinar la tecnologia SLAM con
RTK de alta precision y un procesador central potente, ofrece
calculos de coordenadas de nubes de puntos en tiempo real y
establece un sistema de coordenadas unificado tanto en entornos
interiores como exteriores. Sin necesidad de procesamiento
posterior, los datos quedan listos de inmediato para el disefio de
ingenieria, mejorando enormemente la eficiencia y la precision.




» MODO SLAM

El Falcon X funciona como un escaner de mano,
permitiendo mapeo de nubes de puntos en tiempo real
en entornos sin GNSS, como tuneles, espacios
subterraneos y edificios. Con camaras laterales duales,
ofrece una vista panoramica de 360°, produciendo nubes
de puntos en color real con alta fidelidad de la escena y
conciencia situacional.

MODOS DE FUNCIONAMIENTO
DUAL

4 MODO RTK

El Falcon X opera con un bastén con niveleta, ofreciendo
precision de posicionamiento a nivel de centimetros en
entornos de cielo despejado. Este modo mantiene la
precision de la topografia tradicional mientras proporciona
salida de nubes de puntos en tiempo real, haciéndolo ideal
para la recopilacion de caracteristicas del terreno.




CUALQUIER ENLACE, EN CUALQUIER LUGAR

El Falcon X adopta una arquitectura de comunicacion
modo, asegurando conectividad fiable en diversas condicioi

M E D I C lé N s I N CO NTACTO campo. Los canales soportados incluyen:

Redes celulares 4G para coberturade gran area.
Radio UHF para comunicacion a larga distancia / A )

Wi-Fi para intercambio rapido de datos locales. ‘ b
Bluetooth para emparejamiento de dispositivos sin interrupciones '
Soporta acceso a datos diferenciales de multiples fuentes . { I
(- €j., NTRIP, RTCM); el Falcon X ofrece posicionamiento de alta™ \\ =" |

precision, en todo tipo de condiciones y con multiples rutas.  Semenia.
servicios. Garantiza precision de nivel centimetro incluso en

N El sistema utiliza tecnologia de escaneo laser activo
A combinada con algoritmos de Localizacion y Mapeo
~Simultaneos (SLAM) para entregar adquisicion de datos
espaciales de alta precision, incluso en entornos dinamicos.

o ] entomos complejos y entomos desafiantes
g Bon una velocidad de muestreo de 200,000 puntos por |
= M segundo, logra un rango de medicion de 0.1 m-40 m al 10% de '
> \ reflectividad y 0.1-70 m al 80% de reflectividad, adaptandose NUBES DE PUNTOS DE COLOR AUTENTICO

sin problemas a diferentes materiales superficiales. Impulsado
por un motor de procesamiento en tiempo real incrustado, el
sistema proporciona: = Salida instantanea de coordenadas de
nube de puntos para uso inmediato. = Optimizacion de nube de
puntos en posprocesamiento para mayor precision.

HDR SE CONVIERTEN EN NAVEGACION AR.

El Falcon X integra dos lentes panoramicas de 48 MP.
Con tecnologia de adquisicion sincronica binocular, el
sistema alcanza imagenes omnidireccionales de 360°,
generando nubes de puntos en color verdadero con alta
fidelidad de escenay reproduccion detallada.

1408 CANALES, CONJUNTO COMPLETO I Equipo con una cémara de disefio visual de 5 MP y
Y BANDA COMPLETA DE FRECUENCIAS . I iecsin Go posicionaiionts on sito

-~ | en tiempo real con precision de nivel centimetro,

/ mejorando en gran medida la eficiencia de las
operaciones de campo.

|

El Falcon X esta impulsado por un chipset de 1408 canales que
admite seguimiento de constelacion completa (GPS, GLONASS,
Galileo, BeiDou, QZSS, IRNSS) y recepcion de senales en todas
las bandas de frecuencia, asegurando una adquisicion Yy
seguimiento excepcionales de senales satelitales.

Con tecnologia anti-interferencia de miltiples frecuencias y
algoritmos de filtrado adaptativo en muiltiples etapas, el sistema
suprime eficazmente la interferencia de senales en entornos
complejos, proporcionando soluciones RTK fijas de alta
estabilidad con precision de nivel centimetro.

El Falcon X presenta una pantalla HD de grado industrial de ESLARON )

ESCANEO LISTO PARA ESCANEAR

s s e cavaraw .ty nep Y
1.3 pulgadas con alta luminosidad y una resolucion de Tiempo 00-05:24

L R LAY VRV A

240x240 px, que garantiza una visualizacion clara en tiempo paals 80 e m
real de informacion critica del dispositivo, incluida la hora de f}?o.c?égzgizzzs
escaneo, la distancia, la capacidad de disco, soluciones GNSS ey v _uvs T

y otros flujos de datos, incluso bajo la luz solar directa. FIXED PT




ESCENARIOS DE APLICACION LO QUE NOS IMPORTA

El Falcon X ofrece una precision absoluta de nube de puntos de <6 cmen
entornos exteriores favorables a RTK, y una precision absoluta de la nube
de puntos de <5 cm en entornos interiores (bajo entorno experimental).

Incluso en condiciones RTK denegadas, el sistema mantiene <5 cm
precision de posicionamiento dentro de un rango de 50 metros rango,
habilitado por su tecnologia de fusion de multiples sensores
(GNSS/IMU/LIDAR/vision), algoritmos SLAM adaptativos y optimizacion de
trayectoria basada en filtro de Kalman en tiempo real, el sistema garantiza
posicionamiento continuo mediante odometria visual-inercial avanzada,
permitiendo una transicion de precision suave entre entornos
interiores/exteriores mientras mantiene un rendimiento sub-decimétrico en
escenarios con GNSS desafiado.

MARCO DE COORDENADAS UNIFICADO
PARA INTERIOR Y EXTERIOR

i
: ; ; X

Topografiade tuneles de Planos arquitectonicos
servicios subterraneos y levantamientode
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Especificaciones

Rendimiento GNSS

SEGUIMIENTO DE SENAL

Banda L

Canales

Inicio en frio

Inicio en caliente

Tasa de salida de posicionamiento
Readquisicion de senal
Confiabilidad de inicializacion
Tiempo de inicializacion RTK
Precision de tiempo

Precision GNSS[1]

Posicionamiento GNSS diferencial con
codigo SBAS precisidn de posicionamiento
diferencial2 topografia GNSS estatica
topografia RTK (linea base <30 km) RTK de
red3

GPS: L1 C/A, L2C, L2P, L5 GLONASS: L1, L2, L3*

BDS: B1, B1C, B2, B2a, B2b, B3
GALILEO: ET1, Eba, ESb, E6*
QZSS: L1, L2, L5, L6*

IRNSS: L5* SBAS: L1, L5

B2b (BDSPPP), E6B (HAS)
1408

<60s

<15s

1Hz™ 50 Hz

<1s

<5s

>99.99%

20ns

H:0.25m + 1 ppm RMS V: 0.50 m + 1 ppm RMS
Tipicamente <5 m (3DRMS)

H:2.5mm + 0.5 ppm RMS V: 5 mm + 0.5 ppm RMS
H: 8 mm + 1 ppm RMS V: 15mm + 1 ppm RMS

H: 8 mm+0.5ppm RMS V:15mm + 0.5 ppmRMS

RENDIMIENTO DE INCLINACION

IMU

Tasa de actualizacion
Precision

Compensacién de inclinacion

Inicializacion de IMU 4D en 3 segundos
400 Hz

<2.5 cm dentro de 120°

07120°

RENDIMIENTO SLAM

Canales laser

Alcance de escaneo

Tasa de medicidén

Velocidad de escaneo

Campo de vision laser

Clase de seguridad laser

Longitud de onda del |&ser

Modo de procesamiento

Formato de nube de puntos

Nube de puntos en color en tiempo real
Procesamiento de nube de puntos en color
Procesamiento de fusion RTK

https://www.alfatopografia.com

40

0.1m ~ 40m @10% de reflectividad, 0.1 m ™ 70 m @ 80% de reflectividad
200,000 puntos/s

10 Hz

360°*-7°752°

CLASE 1

905 nm

Tiempo real y post-procesamiento
las

No

Si

Si

Precision SLAM

Precision absoluta (Interior)[2]
Precisién absoluta (RTK)[3]
Espesor de nube de puntos
Precision relativa

Resolucién de angulo horizontal

CAMARA

Camaras

Resolucion de la camara
FOv

Camara AR

COMUNICACIONES

Interfaz 1/O

UHF interno

Rango de frecuencia
Protocolos

Red celular

WiFi
Bluetooth
Formato de datos diferencial

ALMACENAMIENTO DE DATOS

Memoria

ELECTRICO

Bateria
Duracién de la bateria

Carga dela bateria
Consumo de energia (SLAM)
Consumo de energia (RTK)

FiSICO

Materiales

Dimensiones (con bateria y placa)
Peso

Temperatura de operacion
Temperatura de almacenamiento
Impermeable/Antihumedad

1 El rendimiento de precisidny fiabilidad puede verse afectado por anomalias debido a factores como la obstruccion de sefial, inclinacion
angulo, tiempo de observacion, multitrayecto y condiciones atmosféricas.

2 [3] La precision obtenida en escenarios de prueba de ALPHAGEQO puede variar en ciertas situaciones.
[4] La vida de la bateria se prueba en el entorno experimental de ALPHAGEO; la duracion real depende del entorno de uso.

3
2*48MP
190°*190°
5MP

1* LEMO5
1* Ranura de tarjeta TF1* RanualdeltarjetalNanoSI Vi
1* Interfaz Type-C

1* Interfaz de antena UHF SMA
1* LED colorde 1.3 pulgadas con resolucion 2407240

UHF de 1.5W interno

410 MHz ™ 470 MHz

Trimtalk450S, Alphatalk15, South, Satel, PCC-EOT

Maédem 4G multi-banda de frecuencia completa, admiteTDD-
LTE/FDD-LTE/WCDMA/CDMA2000

802.11a/b/g/n/ac

Bluetooth 5.2

RTCM2x, RTCM3x

256GB, ampliable hasta512GB

Bateria de Li-ion 14.4V,47.52Wh
180 min en modo SLAM, tipicamente 8 horas en modo
(Internet del teléfono)

2 horas

< 25W

2.5W

Aleacién de magnesio
138 mm (@) * 301 mm (Al)

1,8kg
_20°C ~ +50°C
_40°C ~ +80°C
IP67
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