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Matrix VI es un receptor GNSS funcional totalmente nuevo que
combina el posicionamiento visual, el replanteo de escenas reales
mediante realidad aumentada y las tecnologias de medicion laser,
superando asi las limitaciones de los productos GNSS y ofreciendo
a los topografos soluciones mas practicas y productivas.



Medicién tan nitida como la vista del Matrix VI, un receptor GNSS de grado
topografico, combina la tecnologia de posicionamiento visual con algoritmos
centrales de fotogrametria integrados, ofreciendo soluciones productivas para
topografos profesionales o aficionados para medir puntos que antes no se
podian medir faciimente con un GNSS RTK convencional. Los topégrafos
pueden capturar rapidamente el sitio con un conjunto de imagenes o un video, y
medir las coordenadas de los puntos a partir de ellos, ya sea en el campo o
posteriormente en la oficina

La camara lateral no solo sirve para fotogrametria, sino que también
facilita la medicion laser. Al utilizar la medicion laser, en condiciones
de luz intensa, no se puede distinguir claramente si el punto laser se
encuentra sobre el punto a medir. La camara, como el ojo del O D
instrumento, proporciona imagenes en tiempo real para determinar si L
el punto laser apunta al punto u objeto a medir.

MEDICION MAS SEGURA

Con la medicién laser, Matrix VI puede minimizar los
riesgos o evitar peligros durante el levantamiento
topografico en areas laterales o centrales de la
carretera con trafico pesado, torres de alta tension y
transformadores, con el laser apuntando al punto
medido y manteniendo una cierta distancia de
seguridad de estos lugares peligrosos.

Directo al punto con replanteo en escena real con
realidad aumentada. Cuando los puntos de replanteo
iSefmarcan directamente en el suelo, los topografos
encontrar facilmente la ubicacion exacta de
losFpuntos, de replanteo, siguiendo las flechas en el
mapalde; la\vista real, pueden replantear el punto de
smlinagsolal vez, sin tener que mover el poste hacia
y.hacia atras, lo que hace que el trabajo de
Sea'mas preciso y eficiente
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El levantamiento laser abre un nuevo modo de medicion.
La tecnologia de calibraciéon rapida de medicion de coordenadas
laser, exclusiva y patentada en el mundo, puede lograr facimente
una precision de medicion a nivel centimetrito, lo que hace que la
medicion sea mas precisa y facil de usar. Ademas, la camara
utilizada en el equipo supera la dificultad de apuntar bajo la luz del
sol, lo que hace que las operaciones de medicion de campo sean
mas rapidas y eficientes

Combina con un potente rendimiento GNSS Gracias a un
potente algoritmo de seguimiento de sefiales y a los 1408
canales del motor GNSS, Matrix VI puede rastrear
enormes senales de todas las constelaciones de satélites
en funcionamiento, lo que mejora la tasa y la velocidad de
fijacion, para que no tenga que esperar mucho tiempo
para obtener wuna solucion fija como antes.
Con la tecnologia patentada de mitigacion de
interferencias de banda estrecha integrada, que es mas
que suficiente para permitirle navegar facilmente en
entornos complejos, como en bosques densos o junto a
edificios altos, se puede garantizar la precision

SUPER IMU, Dile Adiés A La Inicializacion Repetida

Basado en un sensor IMU de inicializacion rapida, sin calibracién e inmune
a la interferencia magnética, al medir con Matrix VI, los topégrafos pueden
capturar de forma flexible las coordenadas de los puntos sin importar si
nivelan el receptor o inclinan el bastén, pueden obtener resultados
confiables, de esta manera, cada medicion sera mas rapida y eficiente,
ademas, el angulo de inclinacion puede ser de hasta 120°.

ALMACENAMIENTO SIN
PREOCUPACIONES

Memoria integrada de 64 GB, que puede satisfacer la
mayoria de las necesidades de trabajo de campo, y la
funcion de almacenamiento ciclico ayuda al receptor a
eliminar automaticamente los datos de observacion
anteriores cuando no hay suficiente espacio en la
memoria, ese almacenamiento de datos puede durar
casi 4 afos con un intervalo de muestreo de 5s, y el
disefio del chip de memoria integrado puede
garantizar la seguridad de los datos de observacién




Specifications

GNSS Performance

Eletrical

Signals tracking

GPS:L1C/A, L2C, L2P, L5

GLONASS: L1,L2

BDS:B1,B1C, B2, B2a, B2b, B3

Power supply

9~24V DC external power input
to 5-pin LEMO port
Supports Type-C fast charging

GALILEQ: E1, Eba, E5b, E6

Built-in 7000mAh-7.4V Li-ion

Battery

QZSS:L1,L2,L5 L6 battery

SBAS: WAAS, EGNOS, MSAS, Rover mode: 12hours

GAGAN, SDCM Battery life Base mode: Thours
Channels 1408 Static mode: 15hours
Cold start <60s Communications
Hot start <15s 1* 5-pin LEMO port, power
Positioning output rate 1Hz ~ 50Hz supply, RS232, external radio
Signal reacquisition <1s communication port
RTK initialization time <5s I/Q interface 1* USB Type-C port, charging,
Initialization reliability >99.99% data download
Time accuracy 20ns 1* SIM card slot, Nano SIM

Positioning accuracy'

1* UHF antennainterface

Code differential GNSS
positioning

H:0.25m + 1ppm RMS

Internal UHF

1.5W receiver and transmitter

V:0.50m + 1ppm RMS

SBAS differential
positioning accuracy’

Typically < 5m 3DRMS

Static GNSS surveying

:2.5mm + 0.5ppm RMS

Frequency band

410MHz~470MHz, supports
frequency modification

Protocols

Trimtalk450S, Alphatalk15,
South, Satel, PCC-EOT

:5mm + 0.5ppm RMS

RTK surveying
(baseline<30km)

:8mm + 1ppm RMS

Cellular network

Full frequency multi-band 4G
modem, supports TDD-LTE
/FDD-LTE/WCDMA/CDMA2000

Network RTK?®

:8mm + 0.5ppm RMS

:15mm + 0.5ppm RMS

H
\
H
V:15mm + 1ppm RMS
H
V
+

802.11 b/g standard, access
point & client mode, supports

WiFi
Laser measurement Tcmm + 5mm/m accessing to hotspot for
Sensor correction fransmission
MU Supported, 4D IMU initialization Bluetooth Bluetooth 5.2 classical/BLE

in 3 seconds

proprietary dual-mode

Update rate 400Hz . . RTCM2x, RTCM3x,
— Differential data format

Accuracy <2.5cm within 120° CMR&CMR+, sCMRx

Tilt compensation 0~120° GPS output data format  RINEX, NMEA-0183

Camera

Data storage

Visual camera

Global shutter with 2ZMP

64GB, supports cyclic storage,

AR camera S5MP Memory with ability to collect almost 4
FOV 84° years raw observation based on
Physical 5sinterval
Materials Magnesium alloy User interaction
Dimensions 129mmx129mmx=99mm Operating system Linux OS
Weight <0.8kg Buttons Power key
Operating temperature  -40°C ~+75°C 1* Power indicator
Storage temperature -55°C ~ +85°C Indicators 1: Bluetgolh inQicator
Waterproof/Dustproof IP67 standard, protected from 1 SateII!te |.nd|.cator
30min immersion to depth of 1m 1* Data link indicator
Shock Survive a 2m pole drop onto Voice Intelligent voice prompts
concrete Web Ul Supports Web Ul configration
Vibration MIL-STD-810G
Humidity 100% non-condensing

1*Precision and reliability may be subject to anomalies due to multipath, obstruction, satellite geometry, and atmospheric conditions. the specification stated
recommend the use of stable months in an open sky view, EMI and multipath clean environment, optimal GNSS constellation configurations. Baselines longer
than 30km require ephemeris and occupations up to 24 hours may be required to achieve the high precision static specification

2*Depends on SBAS system performance.

3*Network RTK ppm values are referenced to the closest physical base station and depends on network performance.
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